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OBIETTIVI MINIMI
A fine anno lo studente dovra:
CONOSCERE:
o Componentistica oleodinamica
Metodi di risoluzione movimentazioni oleodinamiche
Struttura e funzionamento del PLC
Il linguaggio di programmazione KOP riferito al P& dotazione ( uso degli ingressi ed uscite, catgpaento dei moduli di sistem
contatore, temporizzatore, comparatore )
Le problematiche affrontabili con la modellaziomgemica ( comportamento in anello aperto e chiuso)
Risposta di un sistema in relazione al tipo edadine
Il comportamento del controllore PID
I modo di agire delle valvole oleodinamiche praponali
Le specifiche dei principali trasduttori ( encodaductosin, termocoppia, strain — gage )
Robot, ( tipologie, struttura, campo di impiego )
Le sequenze di programmazione del robot in dotazion
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POSSEDERE:
o Capacita di correlare le conoscenze specificheak in esame
o Capacita di risolvere le esperienze pratiche difatorio in un tempo adeguato

SAPER FARE:
o Redigere uno schema oleodinamico con soluzionopetzzate
o Redigere un programma di automazione di un cictocomteggi, comparazioni e temporizzazioni

a.



Cablare il PLC al campo di lavoro
Saper individuare la risposta di un sistema dasadl schema a blocchi e le relative funzioni dsfeemento e saper scegliere la tipolggia
del controllore ( PID, PI, PD))

Saper impostare sul campo il controllore PID

Saper redigere semplici programmi di movimentazideleobot in dotazione




PROGRAMMAZIONE GENERALE PER RAGGIUNGERE GLI OBIETTIVI MINIMI
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